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FICHE RESSOURCE 4 

LE VOCABULAIRE A CONNAITRE 

 

source : Le guide de Thymio 

 

 

 

 

Allumer et éteindre le robot 

 

Pour allumer le robot, il suffit d'appuyer et de maintenir le doigt sur le rond 
qui se trouve au centre des flèches jusqu'à ce que le robot émette un son et 
devienne vert. Cela prend quelques secondes. 
Pour éteindre le robot, il suffit de maintenir le doigt sur le rond central 
quelques secondes jusqu'à ce que le robot joue une mélodie et s'éteigne 

complètement. 

 

Recharger Thymio 

 

Pour recharger Thymio, il suffit de le brancher à un ordinateur avec le câble 
micro-USB fourni dans la valise. Si vous disposez d'un chargeur USB mural 
standard, par exemple pour votre téléphone portable, vous pouvez y connecter 
Thymio pour le charger. La charge sera d'ailleurs plus rapide. Pour charger 
plusieurs Thymios à la fois, vous pouvez utiliser le hub qui se trouve dans la 
valise. 
De plus, si votre Thymio ne s'allume plus même en le branchant à un 
ordinateur, le brancher à un chargeur mural peut le réanimer. 
Lorsque Thymio est en charge, une lumière rouge s'allume près du port USB, 
comme sur (A). S'il est allumé, les LED d'indication du niveau de batterie 
clignotera. Vous pouvez charger Thymio lorsqu'il est allumé ou éteint.  

Lorsque Thymio est chargé, une lumière bleue (B) s'allume près du port USB.  

 

 

 

THYMIO 

C’est le nom de ce robot blanc 
avec deux roues, qui s’allume 
et fait du bruit et est truffé de 

capteurs. 

ASEBA 

C’est le logiciel qui permet de programmer 
Thymio, soit par programmation visuelle (Visual 
Programming Language ou VPL), soit en tapant 

des lignes de code. 

https://www.generationrobots.com/fr/402568-ozobot-bit-20.html
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LES CAPTEURS 

 

Un capteur est un dispositif qui transforme l’état d’une grandeur physique observée (comme la température, la 
distance, la luminosité, le débit, le niveau, la pression, le son) en une mesure utilisable. 
Il permet donc d’acquérir des données, des nombres, comme une amplitude de courant ou de tension, une hauteur de 
mercure pour un thermomètre, ou encore une distance de déviation d’une bulle pour un niveau. 
Tout capteur doit être associé à un contrôleur pour pouvoir donner une information manipulable : par exemple dans 
le cas d’un capteur de distance à infrarouges, le capteur envoie un faisceau infrarouge, et détecte la réflexion de ce 
faisceau par un objet. Il faut alors qu’un petit contrôleur calcule le temps qu’a mis le faisceau à être réfléchi pour 

pouvoir déterminer la distance à laquelle se trouve l’objet. 

Cinq touches capacitives 

Ces capteurs capacitifs sentent quand on les touche. Pas besoin d’appuyer, c’est tactile. 

Cinq capteurs de proximité avant 

Ils émettent de la lumière infra-rouge en mesurant combien de lumière leur est réfléchie. Si un objet se trouve dans 
l’axe de la lumière infra-rouge, il réfléchit cette lumière. Ils permettent à Thymio de mesurer la distance à un obstacle 
qui se trouve devant lui, en face de lui ou sur les côtés. 

Deux capteurs de proximité arrière 

Ils émettent de la lumière infra-rouge en mesurant combien de lumière leur est réfléchie. Si un objet se trouve dans 
l’axe de la lumière infra-rouge, il réfléchit cette lumière. Ils permettent à Thymio de mesurer la distance à un obstacle 

qui se trouve derrière lui.  
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Deux capteurs de sol 

Ils fonctionnent comme les autres capteurs de distance. Ils permettent à Thymio de mesurer à quelle distance il se 
trouve du sol, et par exemple de s’arrêter au bord d’une table. Ils lui permettent aussi de suivre des lignes ! 

Un capteur de température 

Un thermomètre électronique qui permet à Thymio de mesurer la température qu’il fait. 
 

Un accéléromètre à 3 axes 

Pour savoir dans quelle position Thymio se trouve. 

Un récepteur de commande infrarouge 

Pour recevoir les messages envoyés par la télécommande. 

Un microphone 

Il permet à Thymio de percevoir les sons. 

LES ACTIONNEURS 

Un actuateur, ou actionneur, est un dispositif d’une machine (moteur, vérin, speaker, lampe, etc.) qui permet à une 
machine de transformer l’énergie qui lui est fournie en un phénomène physique utilisable. Un actionneur exécute les 

ordres qui lui sont envoyés par la partie commande de la machine. 

Un haut-parleur 

Comme une enceinte, le haut-parleur permet à Thymio de faire du bruit ou de la musique. 
 

Trente neuf LED 

Situées dessus, dessous, et à proximité, les LED de Thymio peuvent s’allumer de toutes les couleurs. 
 

Deux roues 

Animées par deux moteurs à vitesse variable, ces deux roues permettent à Thymio d’avancer, de reculer et de tourner. 

LES AUTRES ELEMENTS 

La connexion USB 
On branche Thymio sur ce port micro USB pour le recharger ou bien pour le brancher à l’ordinateur et le programmer. 
 

Le lecteur de carte mémoire 

Avec une carte microSD, il est possible d’utiliser d’autres sons pour Thymio (en format .wav), que ce soit des sons, de 
la musique ou des mots. Il est également possible de sauvegarder des données internes sur la carte. 
Attention : Toutes les cartes micro SD ne fonctionnent pas avec Thymio. Choisissez de préférence une carte SD (et 
non SDHC ou SDXC), plutôt lente (“speed class” 2 ou 4), de petite capacité. 
 

Le crochet pour remorque 

Un crochet qui permet à Thymio de se transformer en locomotive ou autre. 
 

Support crayon 

On peut glisser un feutre dans ce trou pour dessiner avec Thymio. 
Avec un peu d’imagination et d’ingéniosité, on peut tracer toutes sortes de formes géométriques. 
 

Bouton reset 

Si Thymio charge mal ou s’il se comporte de manière anormale, vous pouvez le RESETER en appuyant longtemps sur 
ce bouton. Laissez-le ensuite charger deux heures. 

Niveau de batterie Li-Po 

Cet indicateur permet de savoir si le robot est chargé. 
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source : http://aseba.wikidot.com/fr:thymiospecifications 

   

Dimensions 11 cm x 11.2 cm x 5.3 cm 11 cm x 11.2 cm x 5.3 cm 

Poids 270 grammes 265 grammes 

Contenu de la boîte 

• Un robot Wireless Thymio 

• Un câble USB pour la charge et la 

programmation 

• Un dongle USB pour la 

programmation à distance 

• Un guide de démarrage 

• Un robot Thymio 

• Un câble USB pour la charge et la 

programmation 

• Un guide de démarrage 

Protocole du module 

Wireless 
2.4 GHz, protocole 802.15.4 Aucun 

Batterie 

• Li-Po, 3.7V, 1500 mAh, 

rechargeable via USB. 

• Autonomie entre 3 et 5 heures 

• Temps de chargement entre 1 et 2 

heures 

• Li-Po, 3.7V, 1500 mAh, 

rechargeable via USB. 

• Autonomie entre 3 et 5 heures 

• Temps de chargement entre 1 et 2 

heures 

Capteurs 

• 9 capteurs infrarouge 940nm 

(portée environ 10cm) 

• 5 boutons tactiles (technologie 

capacitive) 

• 1 accéléromètre trois axes 

• 1 thermomètre 

• 1 microphone 

• 1 capteur infrarouge (récepteur 

pour télécommande) 

• 1 module Wireless 

• 9 capteurs infrarouge 940nm 

(portée environ 10cm) 

• 5 boutons tactiles (technologie 

capacitive) 

• 1 accéléromètre trois axes 

• 1 thermomètre 

• 1 microphone 

• 1 capteur infrarouge (récepteur 

pour télécommande) 

Actionneurs 

• 39 LEDs 

• 2 moteurs DC 

• 1 haut-parleur 

• 39 LEDs 

• 2 moteurs DC 

• 1 haut-parleur 

Vitesse maximale 14 cm/s 14 cm/s 

 

Autres caractéristiques 

• Possède un trou pour tenir un crayon ou un stylo 

• Peut suivre une ligne simplement dessinée ou imprimée sur une feuille 

• Possède un crochet à l’arrière pour y accrocher un petit wagon 

• Peut-être rechargé grâce à un chargeur USB-microUSB (de téléphone par exemple) ou simplement en le 

branchant à un ordinateur. 

• Possède un lecteur de carte microSD permettant d’y enregistrer des sons, des données internes au robot ou 

encore un programme complet 

• Très résistant aux chocs 

• Thymio est prévu pour toutes et tous de 6 à 99 ans 

 

http://aseba.wikidot.com/fr:thymiospecifications
https://fr.wikipedia.org/wiki/IEEE_802.15.4

